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Aula 1 – Introdução à automaçãoAula 1 – Introdução à automaçãoAula 1 – Introdução à automaçãoAula 1 – Introdução à automaçãoAula 1 – Introdução à automação
1.1.1.1.1. a
2.2.2.2.2. d
3.3.3.3.3. b
4.4.4.4.4. c

Aula 2 – Ciclo de um produtoAula 2 – Ciclo de um produtoAula 2 – Ciclo de um produtoAula 2 – Ciclo de um produtoAula 2 – Ciclo de um produto
1.1.1.1.1. d
2.2.2.2.2. c
3.3.3.3.3. CAD - Projeto Auxiliado por Computador

CAM - Manufatura Auxiliada por Computador
CAPP - Planejamento do Projeto Auxiliado por Computador

Aula 3 – Eletricidade e automaçãoAula 3 – Eletricidade e automaçãoAula 3 – Eletricidade e automaçãoAula 3 – Eletricidade e automaçãoAula 3 – Eletricidade e automação
1.1.1.1.1. b
2.2.2.2.2. c
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. 1.1.1.1.1. (c)

2.2.2.2.2. (a)
3.3.3.3.3. (d)
4.4.4.4.4. (b)

Aula 4 – Eletricidade: acionamento de motores elétricosAula 4 – Eletricidade: acionamento de motores elétricosAula 4 – Eletricidade: acionamento de motores elétricosAula 4 – Eletricidade: acionamento de motores elétricosAula 4 – Eletricidade: acionamento de motores elétricos
1.1.1.1.1. a)a)a)a)a) V

b)b)b)b)b) F
c)c)c)c)c) V
d)d)d)d)d) F

2.2.2.2.2. 1.1.1.1.1. (d)
2.2.2.2.2. (a)
3.3.3.3.3. (b)
4.4.4.4.4. (c)

3.3.3.3.3. (d)
4.4.4.4.4. (a)

Aula 5 – Atuadores e válvulasAula 5 – Atuadores e válvulasAula 5 – Atuadores e válvulasAula 5 – Atuadores e válvulasAula 5 – Atuadores e válvulas
1.1.1.1.1. d
2.2.2.2.2. c
3.3.3.3.3. d
4.4.4.4.4. d
5.5.5.5.5. a
6.6.6.6.6. d
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Aula 6 – Circuitos pneumáticos e hidráulicosAula 6 – Circuitos pneumáticos e hidráulicosAula 6 – Circuitos pneumáticos e hidráulicosAula 6 – Circuitos pneumáticos e hidráulicosAula 6 – Circuitos pneumáticos e hidráulicos
1.1.1.1.1. d
2.2.2.2.2. b
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. d
5.5.5.5.5. a

Aula 7 – SensoriamentoAula 7 – SensoriamentoAula 7 – SensoriamentoAula 7 – SensoriamentoAula 7 – Sensoriamento
1.1.1.1.1. a
2.2.2.2.2. c
3.3.3.3.3. b
4.4.4.4.4. c
5.5.5.5.5. c

Aula 8 – Eletrônica: conceitos básicosAula 8 – Eletrônica: conceitos básicosAula 8 – Eletrônica: conceitos básicosAula 8 – Eletrônica: conceitos básicosAula 8 – Eletrônica: conceitos básicos
1.1.1.1.1. a)a)a)a)a) V

b)b)b)b)b) V
c)c)c)c)c) V
d)d)d)d)d) F

2.2.2.2.2. 1.1.1.1.1. c
2.2.2.2.2. d
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. b

3.3.3.3.3. (d)
4.4.4.4.4. (a)

Aula 9 – Eletrônica: circuitos especiaisAula 9 – Eletrônica: circuitos especiaisAula 9 – Eletrônica: circuitos especiaisAula 9 – Eletrônica: circuitos especiaisAula 9 – Eletrônica: circuitos especiais
1.1.1.1.1. a)a)a)a)a) (V)

b)b)b)b)b) (F)
c)c)c)c)c) (F)
d)d)d)d)d) (V)

2.2.2.2.2. (b)
3.3.3.3.3. a)a)a)a)a) (1)

b)b)b)b)b) (0)
c)c)c)c)c) (1)
d)d)d)d)d) (1)

4.4.4.4.4. (c)

Aula 10 – MicrocomputadoresAula 10 – MicrocomputadoresAula 10 – MicrocomputadoresAula 10 – MicrocomputadoresAula 10 – Microcomputadores
1.1.1.1.1. a
2.2.2.2.2. c
3.3.3.3.3. b
4.4.4.4.4. b
5.5.5.5.5. a

Aula 11 - Evolução dos microcomputadoresAula 11 - Evolução dos microcomputadoresAula 11 - Evolução dos microcomputadoresAula 11 - Evolução dos microcomputadoresAula 11 - Evolução dos microcomputadores
1.1.1.1.1. c
2.2.2.2.2. a
3.3.3.3.3. b
4.4.4.4.4. c
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Aula 12 – Controladores Lógicos Programáveis (CLPs)Aula 12 – Controladores Lógicos Programáveis (CLPs)Aula 12 – Controladores Lógicos Programáveis (CLPs)Aula 12 – Controladores Lógicos Programáveis (CLPs)Aula 12 – Controladores Lógicos Programáveis (CLPs)
1.1.1.1.1. a
2.2.2.2.2. b
3.3.3.3.3. c

Aula 13 – Aula 13 – Aula 13 – Aula 13 – Aula 13 – SoftwareSoftwareSoftwareSoftwareSoftware
1.1.1.1.1.

2.2.2.2.2. a)a)a)a)a) V
b)b)b)b)b) F
c)c)c)c)c) V
d)d)d)d)d) V

3.3.3.3.3.

4.4.4.4.4. (c)
5.5.5.5.5. a

b
d

Aula 14 – CAD: conceitos básicosAula 14 – CAD: conceitos básicosAula 14 – CAD: conceitos básicosAula 14 – CAD: conceitos básicosAula 14 – CAD: conceitos básicos
1.1.1.1.1. a

d
b
c

2.2.2.2.2. a; c

Aula 15 – Computador, projeto e manufaturaAula 15 – Computador, projeto e manufaturaAula 15 – Computador, projeto e manufaturaAula 15 – Computador, projeto e manufaturaAula 15 – Computador, projeto e manufatura
1.1.1.1.1. a)a)a)a)a) V

b)b)b)b)b) F
c)c)c)c)c) V
d)d)d)d)d) F

2.2.2.2.2. b

Aula 16 – Máquinas CNCAula 16 – Máquinas CNCAula 16 – Máquinas CNCAula 16 – Máquinas CNCAula 16 – Máquinas CNC
1.1.1.1.1. c
2.2.2.2.2. a
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. c

AplicativosAplicativosAplicativosAplicativosAplicativos
a)a)a)a)a) Editores de texto
b)b)b)b)b) Programas de auxílio ao

projeto
c)c)c)c)c) Programas de auxílio à manu-

fatura
d)d)d)d)d) Programas de comunicação

a)a)a)a)a) Sistemas básicos

b)b)b)b)b) Sistemas operacionais

c)c)c)c)c) Aplicativos

1.1.1.1.1. (b) Permitem a operação do compu-
tador e traz outros programas para
a memória.

2.2.2.2.2. (c) Programas específicos para deter-
minadas tarefas, como os editores
de texto.

3.3.3.3.3. (a) Permitem a iniciação da máquina.

FunçõesFunçõesFunçõesFunçõesFunções
1.1.1.1.1. (a) Elaboração de livros, como este

que você está lendo.
2.2.2.2.2. (c) Produção de programas para

usinagem em máquinas CNC.
3.3.3.3.3. (d) Comunicação com redes como

a Internet.
4.4.4.4.4. (b) Confecção de desenhos técnicos.
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Aula 17 – Robôs industriaisAula 17 – Robôs industriaisAula 17 – Robôs industriaisAula 17 – Robôs industriaisAula 17 – Robôs industriais
1.1.1.1.1. b
2.2.2.2.2. c
3.3.3.3.3. d
4.4.4.4.4. d

Aula 18 – Sistemas flexíveis de manufaturaAula 18 – Sistemas flexíveis de manufaturaAula 18 – Sistemas flexíveis de manufaturaAula 18 – Sistemas flexíveis de manufaturaAula 18 – Sistemas flexíveis de manufatura
1.1.1.1.1. b
2.2.2.2.2. b
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. c
5.5.5.5.5. b

Aula 19 – Tecnologia do futuroAula 19 – Tecnologia do futuroAula 19 – Tecnologia do futuroAula 19 – Tecnologia do futuroAula 19 – Tecnologia do futuro
1.1.1.1.1. a
2.2.2.2.2. b
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. d

Aula 20 – Engenharia simultâneaAula 20 – Engenharia simultâneaAula 20 – Engenharia simultâneaAula 20 – Engenharia simultâneaAula 20 – Engenharia simultânea
1.1.1.1.1. c
2.2.2.2.2. b
3.3.3.3.3. a
4.4.4.4.4. a
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